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Rycina 4.5. 
Zdjęcie z naniesionymi liniami siatki (A) i opracowany na jej bazie model kręgosłupa (B).  

Materiał własny.

Pomiary i raporty badań

W trakcie oceny kształtu kręgosłupa z wykorzystaniem systemu DIERS najczęściej 

wykorzystuje się parametry opracowane przez dr. Harzmanna [2] (ryc. 4.6), pozwa-

lające na określenie typu deformacji (postawa skoliotyczna/skolioza). Są to:

 odchylenie od pionu VP–DM [mm] – obrazuje odchylenie VP (wyrostka kol-

czystego siódmego kręgu szyjnego) od DM (środka linii łączącej prawy i lewy 

kolec biodrowy tylny górny);

odchylenie boczne VP–DM [mm] – oznacza maksymalne odchylenie linii  

środkowej kręgosłupa od linii VP–DM w płaszczyźnie czołowej (wartość  

na szczycie łuku skrzywienia);

skośność miednicy [mm] – oznacza różnicę w wysokościach dołeczków  

lędźwiowych w odniesieniu do płaszczyzny poziomej (przekrój poprzeczny);

skręcenie miednicy [°] – oblicza się z wzajemnej torsji płaszczyzn w punktach 

dołeczków lędźwiowych (komponent pionowy);

rotacja powierzchni [°] – oznacza maksymalną rotację powierzchni na linii 

symetrii;

kąt kifozy [°] – kąt zmierzony między oszacowanym położeniem Th12 a VP;

kąt lordozy [°] – kąt zmierzony między oszacowanym położeniem Th12 a DM.
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